La Inteligencia Video Integrada
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¢, Quiénes somos?

Grupo VISEOX : Especialista en video IP

Editor de soluciones « expertas » en video vigilancia en IP.

Escencia : soluciones de registro, deteccion y supervision, en red
local, a distancia y multi sitio.

NOC@®A Edicion de soluciones VISEOX
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SIRCOM Integracion de soluciones VISEOX
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Difusion de soluciones VISEOX
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¢ Por que la video inteligencia?

En la video vigilancia, los sistemas con tecnologia basica se basan en la
intervencion humana. En una instalacion tipica, un agente de seguridad
tiene que ver varias pantallas al mismo tiempo para detectar incidentes o
amenazas eventuales. La fiabilidad de vigilancia puede ser comprometida
si el agente de seguridad no detecta una situacion potencialmente
peligrosa.

El aumento en la cantidad de camaras en los sistemas de seguridad hace
indispensable contar con un apoyo en la vigilancia, para asi explotar de
manera eficaz, todas las camaras sin un costo de explotacion
suplementario.
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Deteccidn por analisis de imagen <_\Siart

Process Smart Detection

El manejo de la inteligencia integrada en las camaras IP permite optimizar el
tratamiento de analisis de imagen. Las camaras de ultima tecnologia permiten un
tratamiento de analisis de imagen a través de un procesador especifico (DSP).
Contrario a soluciones analogicas por las cuales el tratamiento de analisis se hace por
uno o varios servidores dedicados, cada camara se transforma en una fuente de
analisis de video autbnoma. De esta manera es posible concebir arquitecturas mas
ligeras de andlisis de multisitios.

El modulo Smart Detection permite al sistema VX Core centralizar el analisis de los
algoritmos de las camaras IP. Los resultados son transmitidos al servidor via un flujo de
informacién especifico llamado “meta datos”. Este flujo permite al servido VX Core
saber exactamente en tiempo real lo que pasa en la imagen de la camara, sin abrir o
descifrar su flujo de video. Es asi que es posible configurar filtros de analisis
especificos y asociar eventos o acciones automaticos.

Smart detection permite configurar hasta 3 filtros por camara.
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‘ Objetivo 1: limitar las alarmas intempestivas

Contrario a la deteccidn en zonas integradas en las camaras IP (Motion detection),
Smart Detection no toma en cuenta los movimientos naturales del viento en los
arboles, lluvia, nieve..
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Objetivo 2: creatr filtros de analisis
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Funcionalidades principales '@¢ Detection

= Filtro de traspaso de lineas virtuales:

= La alarma se activa si objetos, coches o personas en movimiento traspasan dos
lineas virtuales, segun direcciones y/o limites de velocidad definidas.

= Las aplicaciones son varias:
= Sistemade registro de entradas/salidas
= Deteccion de un solo sentido
= Deteccion de velocidad
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. : . %, “Smart
Funcionalidades principales @{ Detection

= Filtro de deteccidn en una zona de imagen:
= Laalarma se activa si objetos, coches o0 personas en movimiento son detectados en
una zona de imagen, forma poligonal.

= Otras posibles aplicaciones:
=  Deteccion de intrusidon dentro de una zona delimitada

= Vigilancia perimetral de seguridad
= Aparicion/desaparicion de objetos
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‘ ¢, Que se necesita ? 0 Bt
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Estudio de caso

Ayuntamiento de MONTIGNY LES METZ.

Ciudad con 24,000 habitantes - Densidad : 3,498
hab/km?2

Proyecto manejado por la Direccion de Finanzas e
Informatica.

Sitio: Video vigilancia y periferia del sitio de los servicios
técnicos municipales: varios edificios y superficies de
bodegas, estacionamiento. Perimetro de 180/260m

APS 2009 — Hall B stand B42 : L’intelligence Vidéo Intégrée



Estudio de caso: Montigny les Metz < Smairt
¢ Detection
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Estudio de caso: Montigny les Metz “Smart
,@ Detection

Ejemplos : s

4 . N alarme 5 -- 2009-03-05 18:46:36
. Areas Complejas E‘] levée de doute : root (2009-03-11 16:41:18)
= Largas distancias Caméra S
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Estudio de caso: INSERM e \Smart

Q¢ Detection
1 1 . VITESSE VELO -- 2009-09-18 11:35:14
ObJ et I VO " levée de doute : root (2009-05-18 11:35:22)

ANALYSE [__sequencevibec ][ ENREGISTREMENT VIDEO ][ EXPORTER |

Analisis de comportamiento
en la via publica

= Velocidad de motos/bicicletas
= Deteccidén de los mismos en
banquetas

= Velocidad de cualquier
vehiculo

Ej. : Velocidad 2 llantas — 21,77 Km/h
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Estudio de caso: INSERM e\ Smart

Q¢ Detection

O bJ et | VO . DETECTION 2 ROUES TROTTOIR -- 2009-09-18 12:05:36
- levée de doute : root (2009-09-18 14:33:00)

[ sequence vibeo || ENREGISTREMENT VIDEC ][ EXPORTER |

Analisis de comportamiento ="
en la via publica

= Velocidad de motos/bicicletas
m Deteccidon de los mismos en
banquetas

= Velocidad de cualquier
vehiculo
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Ventajas de deteccion por analisis de imagen @¢ petection

- )

Simplicidad de integracion

Escalamiento en versiones

Flexibilidad

o Multiplicacion de criterios de deteccidon con mismo equipo
Analisis descentralizado

o Reduce el trabajo del servidor
o Reduce el uso la banda ancha

o Homogeneidad técnica
o Evita superposicion de tecnologias

Desempeino
Eficacia en deteccion al exterior
Busqueda por filtros “a posteriori” al momento de la revision.
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Viseox Edition
13, rue Camille Desmoulins

92130 Issy les Moulineaux
FRANCIA

+33 820 070 781
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